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Connaitre et visualiser

votre patrimoine de voiries

avec l'outil IREVE
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1. L’acquisition de scenes routieres
2. Le logiciel d’exploitation €&
3. & . demonstration et exemples d’application

4. Synthese, nos publications, vos interlocuteurs
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1. L’acquisition de scenes routieres

«
€
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 Nos outils d’acquisition : * Notre outil d’exploitation : [reve

B > Solution IRCAN Stéréo

Acquisition d'images pour réseaux routiers . -
v ‘mf;-\m; ;a. o = Route- PR [ 8s6s74m| 100000m> @@ M. ~dd b b W 4~ D0

B x

-
38ND'U57 VPR 8 +568.78m |
| U Euder imagase Fomatora\Fomaton set. = -1t

» Solution DiaTram Steréo

il Acquisition d’'images pour réseaux bus, tram, Dom-tom

> Solution Vél’Audit (= Diag’Vélo)

Acquisitions d’'images pour réseaux cyclables
‘i f E RiveBerme

<non défini> dB | 22500 ms | <non défini> m/s
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= Acquisition d’images : systéme IRCAN Stéréo

Imagerie Routiere par CAméras Numériques en stéréovision

= Notre solution d'acquisition des images de la route et de son environnement

= Les atouts d’Ircan Stéréo :

= Acquisition a la vitesse du trafic = sans impact sur le trafic routier
= Pas de mesure calibré (odométre) et paramétrable (5m section courante / 3m échangeur)

= 2 caméras CCD HD avec déclenchement synchronisé =» mesures 3D

= Prises de vue calibrées = mesures précises dans le plan de la chaussée ET en dehors (hauteur)

= Prises de vue repérées en abscisse curviligne et géolocalisées

Début de o Premier objet visible _
EN mesure o / /
REPUBLIQUE = \ J e g _ e e e
FRANCAISE 0 8 9 e
Liberts =l T ] g —
Egalité Début de Om 10m 1000m

Fraternité la route




= Acquisition d’images : systeme DiaTram Stéréeo
= Notre solution d'acquisition pour la visualisation et la gestion des réseaux de transport en commun et des Dom-Tom

= Les atouts de DiaTram Stéréo :

= Acquisition a la vitesse du trafic du réseau = sans impact pour les usagers et le gestionnaire

= Systéme portatif :

= Fixation sur ventouses

= 2 caméras frontales HD synchronisées (mesures 3D) + 2 caméras latérales panoramiques HD
= Installation rapide et aisée sur bus, trolley, tram... et en Dom-Tom pour les réseaux routiers
= Odomeétre (pas de mesure calibré et paramétrable), GPS, tablette
= Prises de vue calibrées =» calibrage spécifique sans grille
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= Acquisition d’images : systeme VélI’Audit
= Notre solution d'acquisition pour la visualisation et la gestion des voies cyclables

= Les atouts de Vél’Audit :

= Vélo a assistance électrique équipé

= Caméra, GPS, centrale inertielle, codeur distance

= Reéalisation de diagnostiques "haut rendement" des aménagements cyclables
= Délivre un indice de confort

= A venir : modernisation du systéme d’acquisition

= Diag’Vélo (centrale, caméra)

= Déclinaison dans le cadre du projet "dépassement vélo" (GoPRO)
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Plan

2. Le logiciel d’exploitation @

«
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Le logiciel d’exploitation IREVE

» |[REVE : Imagerie Routiere, Etalonnage, Visualisation, Exploitation

= Notre solution de visualisation et d’exploitation des séquences images
Logiciel développé et maintenu par le Cerema

= Permet aux gestionnaires de connaitre et gérer leur patrimoine directement depuis leur bureau
Associé aux prises de vues IRCAN / DiaTram / Vel Audit
Nombreuses autres données visualisables : Ceremap3D, radar, déflecto, Ecodyn, TUS...

= 1 logiciel, 2 utilisations :
— Gratuitement et sans licence : - ‘i
= san= T _ <= Ireve 3 Visio
» Navigation & visualisation des images
» Reéalisation de certaines mesures (sans sauvegarde)
« Exports

— Avec licence (1 licence par service, cout marginal) :
* + de fonctionnalités de mesures et de relevés
* Enreqgistrement des mesures et relevés
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= Navigation via

. . e
— dans lI'image avec la souris
— trajectoire GPS @ @
\'4

— position PR + abscisse

(référentiel spécifique DiaTram en Ligne-Voie-Station+Absc)
— barre de navigation
Eﬁm = Il?NﬂVignléurtZ{]Mﬂ)%B : \¢ 2 ,
5 |2ine[}v:mz¢+= PR 4 +264J,80nj| 3 I ) | =2 | =z |
. . . i % / ¢ V‘\:c‘};xl i
= Lien de navigation routes / échangeurs gl V| B NN
= S 2 ]
= Visualisation synchronisée des 2 sens d'une route  _ pemi-tour|
EXN \,
~ \
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IREVE : gestion de referentiel

* Images livrées anonymisées

floutage plaque & visage, développement IA interne
- conformité RGPD

= Certification du positionnement du référentiel
— positionnement précis dans lI'image

— certification I
{v} - signature électronique qui valide le positionnement des éléments de — — .
- repérages du référentiel (PR notamment) Fepis | Fepde el Disc :
amzamz  wen
SPRAZ SPRAR 0004 - o
= PR423 ™ PR -i 1. Caomparer deu-x reférentiels
= Qutils de création et de gestion du référentiel e — &ia
: - s 2 PR APRAZT 0412m - e
(inter PR, discontinuités...) SmoT ames o -
Tetal " '
8073.77Tm  70.88m
EXx \
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IREVE : des fonctionnalités de mesure

Mesures

= Largeurs

= Distances

____

el

= Surfaces (verticales / horizontales)
= (Géolocalisation

= Qutils 3D (hauteur)
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IREVE : un outil de saisie

2. Saisies : plusieurs types d’objets prédéfinis

« Evénements ponctuels (panneaux, ...)

Abscisse
1| Localisation 89 N0O77(+) PR 38 - 320,57m
g Emplacement Rive (berme)

- On releve une position

« Evénements étendus (glissiéres, marquage au sol, ...)
Désignation 'Valeur
- On reléve un début et une fin P
t:\gnurmm ;:272‘“45'"
Localisation 89 NOO77(+) PR 38 + 970.27Tm

N

|7 Objetsélectionné 5]
Désignation | Valeur |
Classe a Route

Abscisse 0.00m

Fin /lButo | 319741

« Evénements permanents (nom de route...)

- On reléve les changements d'état

Longueur 319741m

Localisation 89 N0O77(+) PR 38 - 599.45m
Emplacement Route
E' Commentaire <non défini>
REPUBLIQUE — I "A i " Nom 89 NOO77
FRANCATRE GT Routes IGN/Cerema — Atelier 4 "équipements de la route Lo
Liberté . - :
Jeudi 16 novembre 2023  do StasbouroiMéthode Prysiaue (O0)




Saisie d’objets ponctuels :

Ex : relevé de la Signalisation Verticale (SV)

— Outil de relevé ergonomique
— Latéralisation automatique et paramétrable
— Mesure de distance automatique et paramétrable

+  Gamme de panneaux
« Hauteur du panneau
« Taille de la police

« Etat

EN
REPUBLIQUE
FRANGCAISE

Liberté
Egalité
Fraternité

GT Routes IGN/Cerema —
Jeudi 16

Détection du bord intérieur du marquage

Détection du bord de chaussée

Mesurer |a distance 3 partir du centre du panneaux

Mesurer la distance a partir de 'extérieur du panneau
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IREVE : un outil de relevé et de mesures

Saisie d’objets étendus :

= Ex:relevé de la signalisation horizontale (SH)
— Longueur

— Emplacement (voie)
— Type

] 2% - ElE - imagedroite - |5 F5NSTm @& -4 0 A A G s ADO35- EPM12 (Sens direct) 2
_ Y 14 ' Désignation Localisation
. & [l Ligne T3-5U_ PR 424 + 48345
e : *ligne T2-5U_ | PR 424 + 89098 .
r :—H 4y ™ PR425 PR 425 + 0.00m
? | : -ﬁ Zone Chrevro. PR 425 + 54 45m
5 [l Ligne T1-2. PR 425 + 15185
gl W ligne T4-3U.. PR 425 + 178,89,
< | =3 Zone Chrevro. PR 425 + B46.74 .
(& E-Interdiction.. PR 425 + 662.84..
i PR 425 + 757,82
Designation Valeur
Classe IH Ligne
- Abscisse - 3854.3Tm
Abscissedefin  S067.20m
Longueur 172 83m
Localization - B7 ADO35(+) PR 424 + 830.98m
- Emplacement Veie 1
!?’ ' Commentaire <non défini>
REPUBLIQUE | A valider | H
T T2-5U 3m/3,5m
Liberté Ilggg: “ < < R B
Egalité @ 0o @ m ? ? E Reglementaire <non defini:
Fraternité P [, I - Voie 2 Voie 1 2at fE Ri




%i 1250 dm/3Em 77
L : ) i ; i i } [ i
78 M0013
Raoute . & |
i T =
! ' |
il FJH. ‘:.} ]
5 ™
= | =
Retenue ™
d | i
. ______| —] =i ] _ [ iie—— |
Ligne — = :
g E———
! |
zune = e ———
s =
EEZ%%}\%%E =z AB-Intersection et priorité %1 A
Liberté i iZ
i | - o o




IREVE : des automatismes
= Qutils issus de la recherche

— Détection de bord de chaussée et de voie

— Mesure de hauteur de glissiére

— Mesure de largeur de voie (ponctuel et automatique)
— Détermination de gammes de panneaux

i?"[_‘]lol% - B 2 ~ Imageauto i H%09MUm B G-@\-4a- oA J-1TL A~

4 Extractionde données *
E Mesure de glissiére
970734 m a *‘

Localisation 67 AD035(+) PR 425 + 704.60m

Emplacement Axe (Voie 1-57m)

Extraire Iz lzrgeur de voie,
Commentaire <non défini>

Avalider O

Hauteur 077m

e Outil totalement automatique
Toutes les voies sont traitées et dans les 2 sens

=> (Génére une mesure par image

EX \
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= Affichage d’une vue cartographique (1 ou plusieurs itinéraires)

= Visualisation de 'objet sélectionné et de tous les objets de la méme classe et latéralisation

|55 Navigateur : ADD35 - EPM12 (Sens direct) i x|

= Lien vers Google Maps ' =

= - 422 % g = 424 = 425 = 476 - 427
B I R R TrTTE T (e DU TrrTTTT e TrrrTTT [T R R R IO R IO e R O A A S (I R

67 A0035 »

Images stéréo Awant i

 Démarrage N LD ST TSNS ™ AQD35 - EPM12 Images stéréo Avant X =
rﬂ_:i{”ﬁ @ Dll% B] |2 - imageauto - P of [ M +577376m @ G- @\ -4 - | g i aPS B
‘&) Exporter [ |§ 2 Afficher tout 2% Centrer ]
e 5 e
o & 421 o I[
- 3 Dl
Pate — %Q 1
ixwiller E métallique ﬁ
e, DR

beton__/
metallique % /7

Annuler le déplacement (saut)

Rétablir le déplacement (saut)

Voir dans |'autre sens

Créer un lien vers cette positio

Ei ' Afficher dans Googie Maps

REPUBLIQUE T Routes |GN/Cer

Liberté o Dﬁ I I °< °< °< " c=<: G< %

Torai Jg 3 Route b Ax = = [ Cyiaz Voie 1 14 : Rive/B
Fraternité e = ae are IV erme




Définition de seuils avec affichage dans la trajectoire GPS
Fonctionnalités de lissage, agrégation (pas au choix)

Comparaison de graphiques
Enregistrement et sauvegarde
Comparaison de graphiques

agrégation

\

lissage

\
N

[*lo
b =N 02 43
v i ; ; ; i v ; I i =
67 N0059
Largeur de voie (N0O059 Extraction de données ) Réinitialiser
Largeur (m) 338m []Inf 310 350 @ 360 W 0.00 a
5 .4 | |
4 | s Trajectoire GPS x| 1.3
3 . == ;’ Exp H ::Voiltout :0: Centrer ~ Afficher tout )a Masquer les jo# ge N
& - - 15 o A
2 ==_Largeur > 310m % W
Largeur > 350m ‘\%i\ . =]
L ) ] | argeur > 360m B —/’.
ol=] 348 [ 363 | 341 | 353 [ 351 | 355 | 353 | 353 [ 351 358 [ 6540 | 350 [ 320 % SGUIlS Largeur>.3 W on (%) u ls | 318 =
: ey - m:
Exemple : largeur de voie T e vam
La Ltpiretic ~ w//Largeur > 3.10m (200m)
4 Largeur > 3.60 m (100m)
-
EX 1
- 7T il a~ T a5 i S A & E -
REPUBLIQUE GT Routes IGN/Cerema — Atelier = s 250m @m) m
FRANCAISE .(351§
Liberté : . c : OIRES DE DEMAIN
Eplid Jeudi 16 novenLAe
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) Apercu avant impression — ==

= Fonctionnalités d’exportation
— alimentation de SIG, BDD

— exports au format csv, kmz (Google Earth)
des saisies

= |mpressions avec
— localisation en PR+abs
— sens, voie, date de prise de vue
— mesures effectuées a I'écran

Idenaficaton: images Voie 1 Avant  Date: 110872000
Localisation : BBNO0ST(+) PR 7 + 439.75m; PR 8- 557 21m

JER 76 + 384.95m AB252
i -

e
—

S Identification: Images steréo Date: 26/04/2018
' Localisation : 67 NOOS9(+) PR 1 + 985,82m; PR 2 - 1,69m

N

Ve

“\( Cerema

\ 4
Liberté R CLIMAT & TERRITOIRES DE DEMAIN
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= Une nouvelle version d’'lreve chaque annee

= correction bugs, amélioration des outils de mesure...

= v.3.7.1 d'octobre 2023 [T] Objets prédéhnie

= Optimisation des relevés et vérifications =a|[ s

7 x|
2 Baccourcia clavier ——_— e
O] Gy -
ol @A @z@cE|@r -
WX c @d@s@olry 2
[ WJ [{‘1_1_6) XI [@ CI @ Réinitialiser

= Gestionnaire de classes
— bibliotheque d’objets relevables trés conséquente et évolutive selon les besoins
— création de nouvelles classes spécifiques
— mise a jour de classes existantes

EX -
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= l[‘_:j Caracténization et catégonization du réseau[SDE)]
G zation wbanistique(CATEGORISATION URBANISTIGOUE]

{
ﬁ Fase campagne[RASE CAMPAGME]
&b Périurbain_boisé[PERIURBAIN_BOISE]

= Périubain(PERILRBAIN)
28 Urbain(URBAIN)

9@_‘3 Catégorization d'uzagers[CATEGORISATION D'USAGERS)

=T Type(TYPE)

5 Véhicule MotorisSWEHICULE MOTORISE)
: e <,§ Uszager Yulnérable [USAGER YULMERABLE |
= Difficulté de Mavigation[DIFFICULTE DE MAVIGATION)

- =T Type(TYPE)

I' Section courante[SECTION COURANTE]

# Echangeur ou Carefour[ECHAMGEUR CARREFOUR)
‘i Agglomération[AGGELOMERATION )

i Aube(sUTRE)

ot PrésencelPRESENCE)

9% Points spécifiques(POINTS SPECIFIQUES)

25T Type(TYFE)
! B Caméras[CAMERAS)
& Aire de repos[8IRE DE REPOS)
2 EntréeTunnelENTREE TUNNEL]
[ Sortie TurnelSORTIE TUNNEL]
£ Péage[PEAGE)
- AutrelAUTRE

ristallation d'éclairage(NSTALLATION D'ECLAIRAGE)




Signalisation verticale
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=45 Signalisation verticale(Signalisation)
- A\ A-Danger(A-DANGER) =

> AB-Intersection et priorité (AB)
B-Interdiction d'action(B-ACTION)
B-Interdiction d'accés(B-ACCES)
B-Limitation de vitesse(B-LIMITATION)
B-Stationnement(B-STATIONNEMENT)

|| B-Zone(B-ZONE)

B B-Obligation(B-OBLIGATION)

B C-Information(C-INFORMATION)

C-Affectation de voie(C-VOIE)

B5-8-8-8-8-8-8-8

== D20-Position(D20)
== [30-Signalisation avancée(D30)
== D40-Présignalisation(D40)
[+ == D50-Avertissement(D50)
== DB0-Confirmation(D60)
== [D70-Signalisation complémentaire(D70)
& EY DP-Jalonnement piéton(DP)
DV-Jalonnement cycliste(DV)
5% E-EB-Localisation(E-EB)
i, G-Passage a niveau(G)
& [F) H-Tourisme(H)
- ‘, ~ J-Balise ponctuelle(J-PONCTUEL)
® i J-Balise étendue(J-ETENDU)
w¥ »nm R-Feu(R)
B A\ AK-K-KR-Temporaire(AK-K-KR-PONCTUEL)
i * K-Temporaire étendu(K-ETENDU)
KC-KD-Indication temporaire(KC-KD)
[+ E PMV(PMV)
% SR-Sécurité(SR-SECURITE)
w2, M-Distance(M-DISTANCE)
7 M-Direction(M-DIRECTION)
EJ % M-Catégorie(M-CATEGORIE)
| M-Stop(M-STOP)
I M-Stationnement(M-STATIONNEMENT)
& Yl M-Indication(M-INDICATION)
I + M-ldentification(M-IDENTIFICATION)
@ D M-Dérogation(M-DEROGATION)
&% M-Cycle(M-CYCLE)
? Support(SUPPORT)

= /A A-Danger(A-DANGER)
= Type(TYPE)

[

- *= Distance(DISTANCE) )

= Gamme(GAMME)
% Hauteur(HAUTEUR)

@S Etat(ETAT)
2= Gamme(GAMME)
i | Miniature(MINIATURE)
Petite(PETITE)
Normale(NORMALE)
i | Grande(GRANDE)
i | Trés grande(TRES_GRANDE)
E-S1 Etat(ETAT)
' M| Bon(BON)
2 Moyen(MOYEN)
Mauvais(MAUVAIS)

4 "équipements de la route”
nbre 2023
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S Type(TYPE)
/N Ala(A1A)
A\ A1b(A1B)

/& A1c(A1C)
A\ A1d(A1D)
L A2a(A24)
£\ A2b(A2B)
A A3(A3)
A\ A3a(A3A)
A A3b(A3B)
£\ Ad(Ad)
L5 AB(A6)
A& A7(A7)
£\ AS(A8)
4\ A9 (obsoléte)(A9)
A, A9a(A9a)
4\ A9b(A9b)

/A A13a(A134)
A& A13b(A13B)
A\ A14(A14)
&\ A15a1(A15A1)
A\ A15a2(A15A2)
A\ A15b(A15B)
A A15¢(A15C)

~ A\ A16(A16)
A A17(A17)
AN\ A18(A18)
2k A19(A19)
&\ A20(A20)

- A\ A21(A21)
£\ A23(A23)

A\ A24(A24)
i | Autre(AUTRE)




Focus sur la bibliotheque de classes

Signalisation horizontale
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£h42 Signalisation horizontale(SH)
= JE Ligne(LIGNE)
=S Type(TYPE)
Continue 2U(C-2U)
Continue 3U(C-3U)
Continue 5U(C-5V)
T1-2U 3m/10m(T1-2U)
® T'1-2U 1.5m/5Sm(TP1-2U)
T2-3U 3m/3,5m(T2-3U)
T2-5U 3m/3.5m(T2-5V)
T2-2U 0,.5m/0,5m(TP2-2U)
T2-3U 0.5m/0,5m(TP2-3U)
T2-5U 0.5m/0.5m(TP2-5U)
T3-2U 3m/1,33m(T3-2U)
T3-3U 3m/1,33m(T3-3U)
§ T3-5U 3m/1.33m(T3-5V)
T3-3U 20m/6m(TP3-3U)
T4-3U 39m/13m(T4-3V)
C+T1 (3m/10m) - 2U(C+T1)
# C+T3 (3m/1.33m) - 2U(C+T3)
T1+C -2U(T1+C)
T3+C -2U(T3+C)
Autre(AUTRE)
ot Réglementaire(REGLEMENTAIRE)
55 Zone(ZONE)
=S Type(TYPE)
77 Zébras(ZEBRA)
%= Damier(DAMIER)
7~ Chrevrons(CHEVRONS)
i Giratoire(ILOT)
||| Bordure(BORDURE)
“mm Autre(AUTRE)
~«» Superficie(SUPERFICIE)
ot Effacé(EFF)

-

-l Marque(MARQUE)
=5 Type(TYPE)
P2 Stop(STOP)
¥ Cédez le passage(CDP)

F:8 Passage piéton(PIETON)
K d Fléche rabattement(FLECHE_R)
[l Fléche(FLECHE)
Wi Fléche Gauche/Droite(FLECHE_GD)
2 Fléche bidirectionnelle(FLECHE_BI)
52 Piste cyclable(CYCLE)
Inscription(INFO)
[1Y] Ralentisseur(RALENTISSEUR)
B8 Ligne de feux(FEUX)
2 Repére(REPERE)

Fléche rabattement axiale inverse(FLECHE_RAI)

Interruption de ligne(INTERRUPTION)
Autre(AUTRE)
—a» Superficie(Superficie)
ot Effacé(EFF)
= (1)) Profil(PROFIL)
=1 Voies(VOIES)

t 1 voie(#1)
4 2 voies(#2)
o 3 voies(#3)

i |IM] 4 voies(#4)

=S BAU(BAU)
" Circulable(CIRCULABLE)
' Non circulable(NON_CIRCULABLE)
" Aucune(AUCUNE)
E-F4 U(U_LIGNE)
=3 Valeur(VAL)
E% 7.5 cm (autoroutes, chaussées séparées)(7_5)
“Ew 6 cm (route a grande circulation)(6)
¥4 5cm(5)
E% 3 cm (pistes cyclables)(3)

\d
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Repérage

=40 Repérage(Base)
# “* PR(PR)
PK(PK)
& Route(ROAD)
# 4 Discontinuité(DISC)

« Fin de route(ROAD_END)

- Fin de section(SECTION_END)
® % Repére de montage(MARK)
Ligne(LINE)

EE Station(STATION)

Focus sur la bibliotheque de classes

Equipements et dépendances

=42 Equipements statiques(EquipementsStatiques)
Retenue(DispositifsRetenue)
¢i Ecran(EcransAcoustiques)
[F% PPHM(PPHM)

&4 Equipements IQDE(IQDE_E)

= Fossé(FOSSE)
Assainissement ponctuel(ASSAINISSEMENT)

_ 77 [OBSOLETE] Signalisation verticale et Balisage(SIGNALISATION,

%% [OBSOLETE] Glissiere(RETENUE)

# T Eclairage(ECLAIRAGE)

[T] Cléture(CLOTURE)

B Equipement de collecte(EQUIPEMT_COLLECTE)
® & Equipement d'exploitation(EQUIPEMT_EXPLQIT)

Mesures et dégradations

=4 Mesures ponctuelles(Mesure)

A Distance(DISTANCE)
&~ Distance au bord(LARGEUR)
A Largeur(LARGEUR_VOIE)
A1 Surface(SURFACE)

4 Etendue(ETENDUE)
¥% Mesure de glissiére(GLISSIERE)
% Surface verticale(SURFACE3D)

= g2 Dégradations M2(M2)

I Joint longitudinal(LJ2)

Fissure transversale(TF2)
Fissure longitudinale(LF2)

F&! Réparation BB(RB2)

Sécurité

B0 Sécunité(Sécurité)
;i Obstacle(OBSTACLE)
# Obstacle étendu(OBSTACLE-ETENDU)
If4] Marquage(MARQUAGE)
& Revétement(REVETEMENT)
® 2t Dépassement(DEPASSEMENT)
EH) Faune Sauvage(FAUNE_SAUVAGE)
# Mortalite(Mortalite)

[&¥ Autre équipement(EQUIPEMT_AUTRE) P! Autre réparation(RA2)
=42 Dépendances IQDE(IQDE_D) Arrachement(AR2)
Bande dérasée droite(BANDE_DERASEE_DROITE) Glacage.Ressuage(GR2)
Arbre en BDD(ARBRE_BDD) ® Fissure en dalles(FD2)
Terre-plein central(TPC) Faiengage(FA2)
[+ g Carrefour plan(CARREFOUR_PLAN) Fissure diverse(Fd2)
Végétation en section courante(VEGETATION) £ Dégradations M3(M3)
Arbre en zone B(ARBRE_ZB) Fissure transversale(TF3)
Aménagement spécifique(AMENAGEMENT) Autre fissure(FA3)
=142 Zones spécifiques(Zones) Fa! Réparation BB(RB3)
@ Exclusion FLR(EXCLUSION_FLR) Fa! Autre réparation(RA3)
i Am&t(ARRET) Arrachement(AR3)
Glacage,Ressuage(GR3)
Fissure en dalles(FD3)
s Déformation(OA3)
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3. Q : démonstration et exemples d’application
r = e 2\
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Ireve : demonstration et exemples d’application

= |REVE: = Exemples d’application :
connexion et visualisation d’un itinéraire — Relevé de signalisation horizontale
| asTriecoire GPS.

wa

) Ecporte (gl | G Vo tout 20 Contrer | ) Affichertout 5 Masaueries icbnes

— Relevé de signalisation verticale et mesure de leur distance

par rapport a la chaussée
— Relevé et vérification de la largeur de voirie

— Relevé de glissiéres de sécurité et évaluation de la

hauteur/distance par rapport a la chaussée

— Filtrage et synoptique du relevé

nnnnnnnnn
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4. Synthése, nos publications, vos interlocuteurs
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@ . un outil unique de visualisation et de recueil unifié  au service d’une politique d’auscultation

de sécurité routiére

de gestion du patrimoine d’infra

contribue a la connaissance du patrimoine

a I'’évaluation de sa continuité

Par rapport au questionnaire envoyé pour ce 4éme atelier :

- Signalisation Horizontale : - Trafic:
v' toute la SH est relevable et cataloguée dans Ireve v' Classe PMV et panneaux d’information
(passages piétons, lignes, zébras...) ® Cameéras et comptage

- Signalisation Verticale : - Dispositifs de retenue et de protection de la route

v' tous les panneaux sont relevables et catalogués v Classes glissieres, murets
dans Ireve (classes A a SR + panonceaux classes

M, classe B-zone, PMV, signa temporaire) A Buses, paravalanches, filets... seulement ce qui est

visible a 'image ! (idem fossés, assainissement)
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1 seul site internet :

ireve.cerema.fr
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FMNCNSE ‘4 Il Magere-rouyiere Matériels d'acquisition  Logiciel d'exploitation ~ Ressources  Actualités
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Solutions d acqunsu;lon




ireve.cerema.fr

ENX = %
REPUBLIQUE ™o i i _ :
FRANCAISE j":g Ilmagerle routiere Matériels d'acquisition Logiciel d'exploitation ( Ressources )| Actualités
reve
gt Cerema
Frateraité LRI T S T
Accés a notre documentation :
- Offre de services Cerema "Connaitre et visualiser votre patrimoine de voiries"
- Plaquettes de présentation IRCAN, Ireve...
@ Derniere version du logiciel Ireve en télechargement libre et gratuit
(Ireve v.3.7.1 d'octobre 2023)
@ Derniére version du référentiel des routes nationales (RIU)
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L'imagerie routiere au Cerema : nos ressources

ireve.cerema.fr

E N \?

REPUBLIQUE : 13

FRANCAISE 7% IIITIEIgEI‘IE routiere Matériels d'acquisition ) ( Logiciel d'exploitation ) Ressources  Actualités
reve

st Cerema

» Systémes de prises de vues : » Logiciel Ireve :
= auCerema: » acquisition licence : contacter le Cerema Angers (Strasbourg)
= 8 véhicules IRCAN = organisation de formations :
» 3 systémes DIATRAM (formations nationales ou a la demande)
= 2 Vélaudit contacter le CVRH ou le Cerema Strasbourg
EXN \
:EZ%%A%%E GT Routes IGN/Cerema — Atelier 4 "équipements de la route" ~‘§ Cerema

y Jeudi 16 novembre 2023

Fraternité




Interlocuteurs NOM Prénom Fonction / matériel
principaux

Strasbourg MUZET Valérie Maitrise d’ouvrage déléguée
GUBLIN Guillaume Responsable formations et contacts
Correspondant image
IRCAN Stéréo (IRCAN recherche)

Ouest Angers DARGENTON Jean Christophe Maitrise d’ceuvre
GALLERAND Nicolas Développeur
Normandie Centre Rouen ERGAND Sébastien Référent laboratoires
IRCAN Stéréo, Diatram DOM TOM Contact :
"images"

Ouest Angers CAILLOT Sylvain IRCAN Stéréo, Diatram, Vél'audit

Nord Picardie Lille HURBAIN Christophe IRCAN Stéréo

Est Nancy DRUET Julien IRCAN Stéréo

Centre Est Autun PASCOT Juliette IRCAN Stéréo, Vél'audit

Centre Est Lyon SENOUCI Zoher IRCAN Stéréo, Diatram

Méditerranée Aix en Provence SAGNARD Nadege IRCAN Stéréo
EXN
EER“%A%%E GT Routes IGN/Cerema — Atelier 4 "équipements de la route" ‘4 Cerema
Liberté CLIMAT & TERRITOIRES DE DEMAIN

B Jeudi 16 novembre 2023




EX
REPUBLIQUE

FRANCAISE
Liberté

Egalité

Fraternité

Merci de votre attention !




